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Desarrollo de lnφ(t)

lnφ(t) = iµt−
1

2
σ2 t2 −

i

6
M3 t

3 +O(t4)

Para la gaussiana, la función caracterı́stica era:
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Teorema Central del Lı́mite

Sean {Xi} V.A. independientes con E(Xi) = µi , Var(Xi) = σ2
i =⇒ Z = ΣXi tiene E(Z) = Σµi , Var(Z) = Σσ2
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