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EN380 Naval Materials Science and Engineering Course Notes, U.S. Naval Academy.
(https://www.usna.edu/NAOE/_files/documents/Courses/EN380/Course_Notes/Ch10_Deformation.pdf)
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Fig. 1 — Tipica relacién tension / deformacion en rocas.

Roca E 2 v
(kg/cm”)

Granito 2-6x10° 0,25
Microgranito 3-8x10° 0,25
Sienita 6-8x10° 0,25
Diorita 7-10x 10° 0,25
Dolerita 8-11x10° 0,25
Gabro 7-11x10° 0,25
Basalto 6-10x 10° 0,25
Arenisca 0,5-8x10°

Canoba, Fraga. Propiedades elasticas de las rocas (2004).
(https://www.fceia.unr.edu.ar/geologiaygeotecnia/Elasticidad_de_rocas.pdf)
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Sistema resorte - masa \ T
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Caso dinamico

mg — k(xz — lp) = m&

¢ Como sera x(t) ?
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Caso dinamico

mg — k(xz — lp) = m&

¢ Como sera x(t) ?

r(t) = A cos(wot + ) + C
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e ;Como podemos obtener T?

e ,;Cuanto esperamos que valgan las constantes?
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Caso dinamico

x(t) = A cos(wot + ) + C

.Y la fuerza elastica?

Sensor de
Fuerza

i)

- 8



Caso dinamico

r(t) = A cos(wot + @) + C

.Y la fuerza elastica?

F(t) = B cos(wpt + ¢) + D
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Caso estatico mg — k<37eq — ZO)
Ajuste lineal, valor de k

Caso dingmico (1) = A cos(wpt + @) +
F(t) = B cos(wot + ¢) +
B

2
T = 7T—27T m
W V &

Ajustes no lineales, valorde Ty k

Usar distintas masas manteniéndose por debajo de los 800g
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Correccion a la masa b A

Revista Colombiana de Fisica, vol. 41, No. 2, Abril 2009

Masa Efectiva para un Sistema de Muelle Real
A. Arrieta!, E.S. Arrieta', JM. Tejeiros2

lDepartamento de Fisica, Universidad de Cérdoba, Monteria.-Colombia
2 Departamento de Fisica, Universidad Nacional de Colombia, Bogota.

https://materias.df.uba.ar/I1b2023c1/files/2023/05/Masa-efe
ctiva-para-un-sistema-de-muelle-real.pdf

Trl masa sujeta al resorte

m + Q& Mg 771 < masa del resorte
1= 2m \/ >
k 1
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