Instrumental y Ajustes no-lineales

Laboratorio My T
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Sensor de posicion y fuerza.
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Conceptos para adquisicion de datos:

> Calibracion
¢, Qué nos evitamos con esto?

El sensor fuerza utiliza un modelo lineal entre tension y fuerza:

F =KV + kg

e ;Como hallamos los parametros k1y ko?
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Conceptos para adquisicion de datos:

> Calibracion
¢, Qué nos evitamos con esto? Los errores sistematicos.

El sensor fuerza utiliza un modelo lineal entre tension y fuerza:

F=k1V + kg

e ;Como hallamos los parametros k1y ko?

iRegresion lineal!



¢, Como calibrar?:

Canal1 | Canal2 | Canal3 | AID | Al | Canal DIG |

Canal1 | Canal2 | Canal3 | A | Al | CanalDIG |

Seleccion de sensor Canal 1 Pégina de calibracién Canal 1

Seleccion de sensor Canal 1

Pagina de calibracion Canal 1

Conductivity 200 q Conductivity 20000 q
Conductivity 2000 Current
Conductivity 20000 g Current Probe 1.2A B
S ‘Ecuacén Custom 10V Egacnon
Current Probe 1.2A | Lineal: Custom 5V Lineal:
Custom 10V } Differential Voltage
Lectura = K1*tension + KO Dissolved CO2 Lectura = K1*tension + KO
Differential Voltage Dissolved
Dissolved CO2 ‘
Dissolved Oxygen . Dual- e Force 50N .
Buask Range Force 100 l(c;ldades Canal1 e Rang |Umdad5 Canall
Dual-Range Force 50N L Electrode Amplifier ™
EKG KO Canal 1 Extra Long Temp Probe KO Canal 1
EE::'(tr:deA.;npliﬁ;r . lo Para guardar la ?OW R:t;t e \12,25 Para guardar la
along lemp Fro calibracion de orce Plate calibracién de
Flow Rate Kl aualt este sensor haga Force Plate (850N) Kl St este sensor haga
Force Plate (3500N) 12 click en Gas Pressure 49 clicken
Force Plate (850N) , K2 Canal1 Hand Dynamometer = K2Canall
Gas Prescure i 0 Guardar Heart Rate Monitar “ |° Guardar |
Ayuda Canclear Aplicar Ayuda Canclear Aplicar




¢, Como calibrar?:

Canall | Canal2 | Canal3 | A | An Canal DIG Calibracion automatica

Motion detector Ecuacion DIG
d=K0+Kl*t
|OFF_ =
Tiempo 1 medido (ms) Tiempo 2 medido (ms)
oo 0 I 0
23 e Desviacion Std Tiempo 1 Desviacion Std Tiempo
Guardar calibracién 1"“‘—] 10 J Io sviacion std Tiempe I
K0 : S 5 Pt
Cargar calibracion o [ Distancia asignada 1 (m) Distancia asignada 2 (m)
. 0,00 0,00
Calibracion automatica 0 |

| 'M_ Formula: Se recomienda realizar una
D=K0+t*Kl  medicién posterior a la calibracién

Ko K para verificar la linealidad y rango
0 o de la misma.

Ayuda Canclear Aplicar

Ayuda Cancelar Aplicar




Aclaraciones importantes:

> Masa maxima que soportan los resortes: 800g

> Optimizar el tiempo juntando mediciones de los métodos dinamico y
estatico.



